Tom III:

Opis przedmiotu zamodowienia



I. Zestawienie drzew do wycinki

- Nr drzewa
Lp. - obwdéd drzewa ,,0” w cm gatunek ilo§¢
- lokalizacja /km/ drzewa
-strona (L/P)
1 2 3 4
Droganr 178
1 | drzewo nr 15 0= 327 m. Potajewo dab 1
km 64+490
2 drzewo nr 34 0=323 m. Oborniki lipa 1
ul. Czarnkowska 35
- Nr drzewa
Lp. - obwod drzewa ,,0” w cm gatunek ilogé
- lokalizacja /km/ drzewa
-strona(L/P)
1 2 3 4
Droga nr 182
m. Brzezno
1 drzewo nr 27 0=330 km 72+040 wiaz 1

Ogolem ilos¢ drzew do wycinki : 3 szt.



I1. Warunki wykonania i odbioru robot

1. Zakres wykonania ustugi

Ustalenia zawarte w niniejszym opisie dotycza wycinki 3 szt. drzew wskazanych w Zestawieniu
drzew do wycinki.

2. SPRZET

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Do wykonania robot zwigzanych z wycinka drzew moze by¢ wykorzystywany nast¢pujacy sprzet:
- pity reczne i mechaniczne,

- sprzet pomocniczy tj. podnos$niki samochodowe , siekiery,

- frezarki do pniakow,

- stalowe liny odciggowe,

- cigzkie ciagniki, spycharki itp.

- rebarka do galezi

3. TRANSPORT

Srodki transportu.

Do transportu sprzetu i wywozu Scietych gatezi moga by¢ wykorzystywane ogélnodostepne srodki
transportowe tj:

- ciagnik kotowy,

- samochod samowytadowczy.

Uzywane $rodki transportowe musza by¢é sprawne technicznie. Srodki transportowe poruszajace sie
po koronie drogi winny by¢ zaopatrzone w lampy ostrzegawcze.

4. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot.

4.1.1 Przed przystapieniem do robot nalezy oznakowac¢ droge zgodnie z projektem organizacji ruchu
na czas prowadzenia robot zatwierdzonym w trybie przewidzianym w Rozporzadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003r ( Dz. U nr 177 poz. 1729 z dnia 14.10.2003 ).
Zabronione jest obalanie drzew na droge¢ bez zatrzymania ruchu oraz prawidtowego oznakowania
1 zabezpieczenia robot. Zatrzymanie 1 kierowanie ruchem moze by¢ wykonywane wytacznie przez
osoby posiadajace do tego wymagane uprawnienia.

Roslinnos$¢ istniejgca w pasie robot drogowych ,a nie przeznaczona do usuni¢cia powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.

4.1.2 Scinka drzew w terenie zabudowanym z utrudnieniami np. napowietrzne linie energetyczne ,
telekomunikacyjne , blisko$¢ zabudowy itp.

- odcigcie pita mechaniczng gatezi konaréw oraz czg$ci pnia z uzyciem podnosnika koszowego,



- ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkach watpliwych co do zatozonego kierunku nalezy
stosowac¢ stalowe liny odciagowe o dtugosci przekraczajacej 2,5 krotng wysokos¢ $cinanego
drzewa. Liny nalezy doczepi¢ do ciezkiego ciggnika , spycharki itp.

Sciecie drzewa:

- odcigcie pitg pozostaltej czesci pnia,

- frezowanie pnia do glebokosci 20cm ponizej uregulowanego pobocza,

- usunigcie wszelkich pozostatosci po wycince z terenu miejsca wycinki.

- wywiezienie pozyskanego drewna

- zasypanie dotu ziemig , wyréwnanie 1 ubicie.

4.1.3 Scinka drzew w terenie zabudowanym lub niezabudowanym bez utrudnien:

- ustalenie kierunku upadku drzewa, w przypadkach watpliwych co do zatozonego kierunku upadku
nalezy stosowac¢ stalowe liny odciggowe o dtugos$ci przekraczajacej 2,5 krotng wysoko$¢ Scinanego
drzewa.

Liny nalezy doczepi¢ do ciezkiego ciggnika , spycharki itp.

Sciecie drzewa:

- frezowanie pnia do glgbokosci 20 cm ponizej poziomu uregulowanego pobocza,

- usuniecie wszelkich pozostatosci po wycince z terenu miejsca wycinki,,

- wywiezienie pozyskanego drewna

- zasypanie dotu ziemig , wyrOwnanie i ubicie.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie wykonanych roboét tj. - sprawdzeniu
kompletnosci usunigcia drzew zgodnie Z wykazem -obejmujacej kompletne usunigcie gatezi i konarow,
wyfrezowaniu pniakow, zasypania dolow.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z wycinka drzew jest:

- illo$¢ wycietych drzew (szt.)

7. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwigzanych z wycinka drzew Zamawiajacy dokona w ciggu 3 dni od daty zgloszenia ich

zakonczenia przez Wykonawce przekazanego w formie pisemnej.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie oferty 1 wyliczenia w Tabeli Elementow
Rozliczeniowych

(zat. do SIWZ)

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- zabezpieczenie miejsca robot 1 ustawienie oznakowania
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- odkopanie pnia na niezbedna glebokos¢

- wycinke drzewa

— usunigcie ktod 1 gatezi poprzez wywoz

- frezowanie pnia (lub w inny sposéb) na gleboko$¢ min. 20 cm ponizej krawedzi jezdni
— 0czyszczenie miejsca z trocin

- zasypanie dotu materialem miejscowym

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot

— przestawienie oznakowania zabezpieczajgcego na nast¢gpne stanowisko.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja DPA-16 o zadrzewieniu drog



